Scheda controllo motore Passo-Passo Unipolare con PIC 16F876A

I controllo del motore consiste in:

1. Marcia destrorsa con pulsante.
2. Marcia sinistrorsa con pulsante.
3. Arresto con pulsante.
4. Aumento della velocita con pulsante.
5. Diminuzione della velocita con pulsante.
6. Indicazione su display della velocita
7. Regolazione della velocita con potenziometro.
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Vista d’insieme della scheda realizzata

Particolare del display Particolare dei componenti di potenza
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Particolare degli input di controllo digitali e analogico



Circuito con 7805 il PIC 16F876A

Lo STEPPER MOTOR 12V



